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1. CZESCOGOLNA

1.1.Nazwa zamowienia

Szczegotowa specyfikacja technic&T-01.00 ,Roboty rozbiérkowé odnosi s¢ do
wymaga technicznych dotyexych wykonania i odbioru robét rozbiérkowych i demtezowych
przy przebudowieaktznika nadziemnego wraz z pomieszczeniami biurowyeniWitoszczowie
1.2. Przedmiot i zakres stosowania Szczegotowej $gbkaciji Technicznej (SST)
Szczego6towa Specyfikacja Techniczna jegtciz Dokumentacji Przetargowej w odniesieniu do
zlecenia wykonania zadania opisanego w pkt.1.1.

Szczegotowy zakres roboét rozbidrkowych opisuje gnziar robot i obejmuje :

* Rozbiorkascianek dziatowych, nadptg drzwiowych .,

» Rozbiork posadzek lastrikowych, terakoty i PCV ,

* Rozbiorka czsci scian zgodnie z Projektem Wykonawczym,

* Zbicie tynkdw wewntrznych.

1.3. Wyszczegodlnienie i opis prac towarzyseych i robot tymczasowych

* Roboty towarzysgce

Zabezpieczenie i oznakowanie terenu rozbiorki.

Wszystkie prace rozbiérkowe wykonyiévpod nadzorem technicznym. W razie stwierdzenia
nieprawidtowdci wstrzyma roboty i powiadont nadz6r budowy.

1.4. Informacje o terenie budowy i zagospodarowaniplacu budowy

Nalezy uzgodnt sposoéb i miejsce skladowania materiatdw z rozliork

Wielkosci poszczegolnych miejsc sktadowania agldostosowéa do rzeczywistej iléci
sktadowanego materiatu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygze Rob6t podano w ST-00 "Wymagania ogolne”

Wykonawca odpowiedzialny jest za jdkach wykonania oraz za Specyfikacja

Techniczna, poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca kdzie wykonywat roboty zgodnie z przyymi do stosowania normami,
instrukcjami, przepisami.

2.0.MATERIALY

Materiaty pochodgce z rozbiorki — do utylizacji zgodnie z ustawa.

3.0 WYMAGANIADOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN

Ogodlne wymagania dotyageze stosowania spgs podano w ST-00 ,Wymagania ogolne”
Sprzt budowlany powinien odpowiadgod wzgédem typdow i ilgci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji robot , zaakceptowanym pinspektora Nadzoru. Zgodnie z
technologia zakoona w Dokumentacji Technicznej do wykonywania rob&hidrkowych
proponuje si uzy¢ nastpujacego spretu :

- mioty udarowe , szlifierki &owe

4.0. WYMAGANIADOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST-00.00 "Warunki ogéine ,,

5.0. WYMAGANIADOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Ogolne warunki wykonania robot.

Ogodlne warunki wykonania robot podano w ST-00.0@ruviki ogoine”

Przed przysipieniem do wykonywania robot rozbiérkowych nglevykona :

- wszelkie niezbdne zabezpieczenia

- wygrodzenia stref bezpieamtwa

- wygrodzenie i oznaczenie miejsc sktadowania gruzu

5.2. Zakres wykonania Robot.

5.2.1. Rozbidrka elementéw betonowych i ceglanych

Na podstawie Dokumentacji Technicznej aglevyznaczy elementy przewidziane do



rozebrania.

W przypadku elementéw konstrukcyjnych zastosomawiazania zabezpieczgje przed
awariami budowlanymi zgodnie z opracowanym projekté/ykonanie otworéw drzwiowych
nalezy rozpoca¢ po uprzednim podstemplowaniem stropu w strefi@toRoboty prowadzi
recznie lub przy pomocy nagdzi pneumatycznych.

Po wykonaniu stemplowania stropu w miejscu projekioego nadpta stalowego naky
wykona pionowe rozkucia i w ich miejsce wykahprzemurowania z cegty ceramicznej petnej
klasy 100 na zaprawie cementowej marki 5 MPa. Pkowaniu stalowego nadpia@ i zwiazaniu
zaprawy (min.7 dni) mana przysipi¢ do wykonania projektowanych otworéw.

Obszar robot nakly oznakowa i zabezpieczy zgodnie z wymogami przepiséw BHP.

Odpady transportowtana zewantrz budynku tak aby nie zanieczyszczaty placu bud®@w czasu
wywiezienia , odpady sktadowav kontenerach.

5.2.2. Rozbiérka posadzek,

Rozbidrlke posadzek naky wykona recznie przy ayciu narzdzi prostych.

Materiaty uzyskane z rozbiorki wywdazna bieaco.

5.2.3. Wyw0z i utylizacja odpadow

Materiaty z rozbiorki powinny zostavywiezione przez Wykonawca na wysypisko

odpadéw zgodnie z oboyaujacymi przepisami prawa.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST-00.00 ,,Warunki ogélne”

Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie rozbighrelementéw oraz zgodétoz
obowiazujacymi przepisami.

Z utylizacji odpadow naley posiadé karty przekazania odpaddéw zgodnie z wymogami ustaw
7.0.0BMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru Robdét podano w ST-00.00 ,Warogolne”

Jednostka obmiaru jest :

» dla rozbieranych konstrukcji murowych — m2 i m3

» dla rozbieranych poszczeg6lnych warstw posadzeR -
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8.0. ODBIOR ROBOT

8.1.0g0Ine zasady odbioru Robot.

Ogodlne wymagania dotygee odbioru robét podano w ST-00.00 ,Warunki ogolne”
Roboty wymienione w SST-01.00 podlegapsadom odbioru rob6t zanikowych.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT

9.1 Ustalenia ogolne.

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST-00.00 ,Warunki ogdine”
9.2.Platndci.

Nalezy wykona zakres rob6t wymieniony w SST-01.

Cena rob6t obejmuije :

- zabezpieczenie elementdw konstrukcyjnych przeariaw

- zabezpieczenie zachowanych elementow przed uzekazn,

- przeprowadzenie demouatawyznaczonych elementow,

- czyszczenie podia po zdemontowanych elementach ,przetransportoveaipi@dow z miejsca
rozbiorki do konteneréw,

- zatladunek i wytadunek gruzu,

- koszt sktadowania gruzu,

- uporzdkowanie miejsca prowadzenia robot.

10.0. DOKUMENTY ODNIESIENIA.
- Ustawa z dnia 7 lipca 1994r.-Prawo budowlane
- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20



