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ST B-00 Wymagania ogodlne

Obowiazki Inwestora

- Przekazanie dokumentacji - Inwestor przekazuje wykonawcy 2
egzemplarze dokumentacji projektowej oraz dziennik budowy

- Przekazanie placu budowy - Inwestor przekaze plac budowy we
fragmentach i w czasie przedstawionym przez Wykonawce 1
zaakceptowanym przez Inwestora projektu zagospodarowania placu
budowy i programu realizacji inwestycji.

- Ustanowienie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

Zawiadomienie wlasciwych organéw:

Inwestor: Gmina Wtoszczowa

oraz projektanta co najmniej na 7 dni przed rozpoczgciem rob6t dotaczajac
oswiadczenie  kierownika budowy 1  Inspektora  Nadzoru
Inwestorskiego o przejeciu obowiazkow j. w.

W  przypadku remontu stale uzytkowanego obiektu inwestor musi
przygotowa¢ na czas remontu odpowiednio zabezpieczone miejsce
zastgpcze 1 przenieS¢ pracownikOw wraz z wyposazeniem
pomieszczen biurowych i pomocniczych.

Obowiazki Wykonawcy

Opracowanie projektu zagospodarowania placu budowy, projektu
organizacji i zabezpieczenia rob6t w czasie trwania budowy.
Stosownie do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu dla
zapewnienia bezpieczefstwa publicznego i1 oséb zatrudnionych na
terenie budowy, Wykonawca instaluje tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace oraz harmonogram i terminarz wykonania robot -
zaakceptowany przez Inwestora

Przejecie placu budowy, zabezpieczenie i oznakowanie zgodnie z
wymogami prawa budowlanego. Tre$¢ tablic i miejsce ustawienia
nalezy uzgodni¢ z inwestorem. Wykonawca ponosi petna
odpowiedzialno$¢ za utrzymanie placu budowy, od momentu przejgcia
placu budowy do odbioru koncowego. W miarg postgpu robét, plac
budowy powinien by¢ porzadkowany, usuwane zbg¢dne materiaty,
Sprzgt i zanieczyszczenia.

Zorganizowanie terenu budowy

Wytyczenie geodezyjne obiektéw w terenie, ochrona przyjetych punktéw i
poziomdéw odniesienia

Zabezpieczenie dostawy mediow

Ochrona $rodowiska na placu budowy i poza jego obrgbem powinna
polega¢ na zabezpieczeniach przed:
A)  Zanieczyszczeniem gleby przed szkodliwymi substancjami, a w

szczeg6lnosci: paliwem, olejem, chemikaliami.
B)  Zanieczyszczeniem powietrza gazami i pytami
C)  Mozliwoscia powstania pozaru
D)  Niszczeniem drzewostanu na terenie budowy i na terenie
przylegtym

Ochrona istniejacych urzadzen podziemnych i naziemnych. Przed
rozpoczeciem robdot budowlanych Wykonawca ma obowiazek
zabezpieczy¢ wszelkie sieci i instalacje przed uszkodzeniem.

Petna odpowiedzialno§¢ za opiek¢ nad wykonywanymi robotami,



materiatami oraz sprzg¢tem znajdujacym si¢ na placu budowy (od
przejecia placu do odbioru koncowego robét).

Odpowiedzialno$¢ za wszelkie zniszczenia 1 uszkodzenia wlasnoS$ci
publicznej i prywatne;j.

W przypadku natrafienia w czasie wykopdéw na przedmioty mogace mie
warto$¢ zabytkowa lub archeologiczna Wykonawca zobowiazany jest
zabezpieczy¢ te przedmioty, przerwa¢ roboty i niezwlocznie
powiadomi¢ o tym fakcie Inwestora, projektanta 1 wladze
konserwatorskie. Wznowic¢ roboty stosownie do dalszych decyzji.

Zapewnienie zatrudnionym na budowie pracownikom odpowiedniego
zaplecza socjalno-sanitarnego, nie dopuszcza¢ do pracy w warunkach
niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia

Materialy i sprzet

Materialy stosowane do wykonywania rob6t powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa 1 obowigzujacymi normami, posiadac
odpowiednie atesty i $wiadectwa dopuszczenia do uzycia, oraz
akceptacje inspektora nadzoru

Przechowywanie i skladowanie materiatéw - w spos6b zapewniajacy ich
wlasciwa jakos$¢ i przydatno$¢ do robot

Sktadanie materiatéw wg. asortymentu z zachowaniem wymogéw
bezpieczenstwa i umozliwieniem pobrania reprezentatywnych prébek

Sprzet stosowany do wykonywania robdt powinien gwarantowac jako$¢
rob6t okreslong w dokumentacji projektowej, PN i warunkach
technicznych i S.T. Dobér sprzetu wymaga akceptacji Inwestora.

Transport
Dob6r $rodkéw transportu, wymaga akceptacji Inwestora. Kazdorazowo
powinny posiada¢ odpowiednie wyposazenie stosownie do przewozonego

tadunku, stosujac si¢ do ograniczen obciazen osi pojazdow.

Wykonywanie robét
Wszystkie roboty objgte kontraktem powinny by¢é wykonane zgodnie z
obowiazujacymi normami, dokumentacja projektowa, udzielonymi
pozwoleniami na budowe¢ i wuzgodnieniami konserwatorskimi, a takze
wymaganiami  technicznymi  dla  poszczegblnych  rodzajéw  robot
wyszczegélnionych w  §lepym kosztorysie. Odpowiedzialnos¢ za jako$¢
wykonywania wszystkich rodzajéw rob6t wchodzacych w sktad zadania w
catosci ponosi Wykonawca.
Wykonawca ustanawia Kierownika budowy posiadajacego przygotowanie
zawodowe do pelnienia samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie
(do kierowania, nadzoru i kontroli rob6t budowlanych).
Ze wzgledu na specyfike robdét konserwatorskich - wymagany jest udziat
uprawnionego  Wykonawcy wykazujacego si¢ potwierdzonym udziatem w
pracach tj. roboty osuszajace i elewacyjne).
Dokumenty budowy
W trakcie realizacji Kontraktu Wykonawca jest zobowiazany prowadzic,
przechowywac i zabezpieczy¢ nastepujace dokumenty budowy:

dziennik budowy,

ksigge obmiaréw,

dokumenty badan i oznaczen laboratoryjnych,

atestow jakosciowych wbudowanych elementéw konstrukcyjnych,

dokumenty pomiaréw cech geometrycznych,

protokotéw odbioréw robot,
Pomiary i wyniki badan powinny by¢ prowadzone na odpowiednich



formularzach, podpisywanych przez Inwestora i Wykonawceg. Dziennik budowy
powinien by¢ prowadzony S$cisle wg. wymogéw obowiazujacego Prawa
Budowlanego, przez Kierownika budowy.

Prawo do dokonywania zapiséw w dzienniku budowy oprécz Kierownika i
inspektora nadzoru inwestorskiego przystuguje takze:

- przedstawicielom panstwowego nadzoru budowlanego,

- autorowi projektu,

- osobom wchodzacym w sklad personelu wykonawczego - tylko w zakresie
bezpieczenstwa wykonywania rob6t budowlanych

Ksigga obmiaru jest dokumentem budowy, w ktérym dokonuje si¢ okresowych
wyliczen i zestawien wykonanych robét w uktadzie asortymentowym zgodnie z
kosztorysem slepym. Ksigge obmiaru prowadzi Kierownik budowy, a pisemne
potwierdzenie obmiaréw przez Inwestora stanowia podstawe do obliczen.

Kontrola jakosci robot
Za jakos¢ wykonywanych rob6t oraz zastosowanych elementéw i materiatéw -
odpowiedzialny jest Wykonawca robdt. W zakresie jego obowiazkéw przed
przejgciem terenu bu
Projekt organizacji rob6t powinien zawierac:
terminy 1 sposob prowadzenia robdt,
organizacje ruchu na budowie,
oznakowanie placu budowy (zgodnie z BHP),
wykaz maszyn i urzadzen oraz ich charakterystyke,
wykaz §rodkéw transportu,
wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania
poszczegblnych robdt,
wykaz zespotéw roboczych z podaniem ich kwalifikacji i przygotowania
praktycznego,
opis sposobu i procedury kontroli wewngtrznej dostarczanych na budowe
materiatéw, sprawdzania 1 cechowania sprz¢tu podczas prowadzenia
robot,
sposéb postgpowania z materiatami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
W zakresie jakoSci materialdw Wykonawca ma obowiazek :
wyegzekwowa¢ od dostawcy materialy odpowiedniej jakosci,
przestrzega¢ warunkéw transportu 1 przechowywania materiatéw dla
zachowania odpowiedniej ich jakosci,
okresli¢ 1 uzgodni¢ warunki dostaw dla rytmicznos$ci robot,
prowadzi¢ biezace kontrole jakos$ci otrzymywanych materiatéw,
wszystkie roboty 1 materialty powinny by¢ zgodne z projektem lub ich
zmiana uzgodniona z projektantem.
Badania kontrolne - moga by¢ przeprowadzone w przypadku zakwestionowania
przez  Inwestora wynikéw badan jako niewiarygodnych. Koszty obciazaja
Inwestora jesli wyniki potwierdzaja si¢ i spetniaja wymogi PN. W przeciwnym
wypadku koszty ponosi Wykonawca.

Obmiar robét

Obmiar rob6t polega na wyliczeniu i zestawieniu faktycznie wykonanych robot i
wbudowanych materiatéw. Obmiar rob6t wykonuje Wykonawca i wyniki
zamieszcza w ksigdze obmiaréw. Obmiar obejmuje roboty zawarte w
kontrakcie oraz roboty dodatkowe. Roboty sa podane w jednostkach zgodnych z
kosztorysem $lepym.

Obmiar powinien by¢ wykonany w sposéb jednoznaczny i zrozumiaty, dla robdt
zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania , dla robdt
zakrywanych - przed ich zakryciem. Obmiary skomplikowanych powierzchni i
kubatur powinny by¢ uzupelnione szkicami w ksigdze obmiaréw lub dotaczone



do niej w formie zatacznika.

Odbior robot

Celem odbioru jest sprawdzenie zgodnosci wykonania robét z umowa oraz
okreslenie ich warto$ci technicznej .

Odbidér robét zanikajacych - jest to ocena iloSci i jakoSci robét, ktére po
zakonczeniu podlegaja zakryciu, przed ich zakryciem, lub po zakonczeniu rob6t
, ktére w dalszym procesie realizacji zanikaja.

Odbiory czgsciowe - jest to ocena ilosci i1 jakoSci, ktére stanowia zakonczony
element catego zadania, wyszczeg6lniony w harmonogramie robdét.

Odbiér koncowy - jest to ocena ilosci i jakosci calo$ci wykonanych robdt
wchodzacych w zakres zadania budowlanego oraz koncowe rozliczenie
finansowe.

Odbidr ostateczny - (pogwarancyjny) - jest to ocena zachowania wymaganej
jakos$ci poszczegdlnych elementéw robét w okresie gwarancyjnym oraz prac
zwigzanych z usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.

Dokumenty do odbioru robét
Do odbioréw czg$ciowych i do odbioru koncowego Wykonawca przygotowuje
nastgpujace dokumenty:
Dokumentacj¢ projektowa
Receptury i ustalenia technologiczne
Dziennik budowy i ksiggi obmiaru
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych
Atesty jakosciowe wbudowanych elementéw konstrukcyjnych
Oceng stanu faktycznego - sporzadzong na podstawie wynikéw badan i
pomiaréw zataczonych do dokumentéw odbioru oraz ogledzin podczas
odbioru
Sprawozdanie techniczne
Dokumentacj¢ powykonawcza
Operat kalkulacyiny
Sprawozdanie techniczne powinno zawierac:
przedmiot, zakres i lokalizacje wykonanych robét,
zestawienie zmian wprowadzonych do pierwotnej, zatwierdzonej
dokumentacji projektowej oraz formalna zgod¢ Inwestora na
dokonywane zmiany,
uwagi dotyczace warunkéw realizacji robot,
datg rozpoczecia i zakonczenia robot

Tok postepowania przy odbiorze

Roboty do odbioru Wykonawca zglasza zapisem w Dzienniku budowy i
jednocze$nie przekazuje Inwestorowi kalkulacje kosztowa w zakresie
zgloszonych robét przy odbiorach czg§ciowych i kompletny operat kalkulacyjny
(koncowa kalkulacja kosztéw) przy odbiorze koncowym.

Odbioru koncowego dokonuje komisja powotana przez Inwestora. 1los¢ i jako§¢
zakonczonych robdt komisja stwierdza na podstawie operatu kalkulacyjnego
oraz oceny stanu faktycznego i oceny wizualnej. Komisja stwierdza zgodno$¢
wykonanych robét z dokumentacja projektowa oraz z protokotami dotyczacymi
wprowadzanych zmian.

W  przypadku stwierdzenia przez Komisj¢ nieznacznych odstgpstw od
dokumentacji projektowej w granicach tolerancji i nie majacych wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne - dokonuje si¢ odbioru.

W przypadku stwierdzenia wigkszych odstgpstw, majacych wpltyw na cechy
eksploatacyjne dokonuje si¢ potracen jak za wady trwate.



Jesli Komisja stwierdzi, ze jako$¢ robdt znacznie odbiega od wymaganej w
dokumentacji projektowej - to roboty te wylacza z odbioru.

Rozliczenie robdét nastgpuje na zasadach okreslonych w Umowie 1 w
Harmonogramie rzeczowo-finansowym. Roboty dodatkowe zaakceptowane
formalnie w odpowiednich protokotach, rozliczane sa na podstawie ilo$ci
wykonanych faktycznie rob6t 1 ceny jednostkowej okreslonej dla
poszczegdlnych rodzajow robdt w kosztorysie. Cechy obejmuja wszystkie
czynnosci konieczne do prawidtowego wykonania robét.

ST B-01 Roboty rozbiorkowe

Przedmiot

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwiazanych z rozbidrka, wyburzeniami i demontazem elementéw
konstrukcyjnych w  budynku zaplecza sanitarno-szatniowego Sali
gimnastycznej we Wloszczowej.

Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i
odbiorze robot.

Zakres robot

- wykucia oscieznic z muréw

- roboty rozbiérkowe $cian dzialowych

- wyburzenia pod drzwi

- wykucia gniazd w $cianach z cegly pod belki stalowe

- wyniesienie i wywdz gruzu z rozbidrek samochodami samowyladowczymi

Materialy pochodzace z rozbiorki
Gruz ceglany, gruz betonowy, elementy metalowe

Sprzet

Lomy, kilofy, oskardy, mtoty, topaty, szufle, wiadra, taczki, pity do metalu i
drewna, zuraw samojezdny, wciagarki reczne lub elektryczne, rusztowania
systemowe, pomosty wewngtrzne.

Transport

Samochéd wywrotka. Odwiezienie drewna, zlomu, szkla 1 gruzu na
odpowiednie sktadowiska. Nie nalezy uzywaé gruzu do ponownego zuzycia w
podtozu posadzek. Transport drewna do fumigacji.

Wykonanie robét

Prace rozbiérkowe wykonywaé recznie, w przypadku zauwazenia reliktéw
historycznych np. $§ladow przemurowan lub wymalowah wewngtrznych |
elementéw gzymséw lub przedmiotéw o charakterze zabytkowym (np. przy
demontazach posadzek) - nalezy wstrzymac¢ prace i wezwac¢ projektanta, oraz
zawiadomi¢ stuzby konserwatorskie i nadzér inwestorski. Przy rozlegtych
rozbidrkach konstrukcyjnych nalezy bezwzglednie przestrzega¢ przepiséw BHP
i wykona¢ stosowne zabezpieczenia.

Kontrola jakosci
Polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanej rozbidrki i sprawdzeniu braku
zagrozen na miejscu



Jednostka obmiaru
Powierzchnia (mz) - muru, oktadzin, posadzek, tynkéw. Dla drzwi i okien - szt.
(wymieni¢ inne jednostki np. m’ rozbieranych konstrukcji zelbetowych)

Odbior robot
Inspektor na podstawie zapiséw w dzienniku budowy

Podstawa platnosci

Zapisane w dzienniku budowy - m2 i szt. po odbiorze robéd

Przepisy zwiazane

Szczegbtowe przepisy z zakresu warunkéw BHP przy robotach rozbiérkowych -
Rozp. Min. Bud. i Przemystu Mat. Bud. z dnia 28.03.72 - Dz. U. Nr. 13 poz.
93 z p6zniejszymi zmianami.

ST B-02 Konstrukcja betonowa

Przedmiot

Przedmiotem S.T. sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt w
zakresie konstrukcji zelbetowych.

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument pomocniczy przy realizacji i
odbiorze robot

Zakres robot
- wykonanie poduszek betonowych pod belki stalowe
- uzupelnienie konstrukcji betonowe;j

Materiaty
- beton konstrukcyjny klasy B 15
- stal zbrojeniowa klasy A-III, A-O
- stal profilowa znak St3Sx
- drewno klasy27,

Sprzet

Skrzynia do zaprawy, wiadra, kielnie murarskie, czerpak blaszany, poziomice,
szczotki stalowe, pedzle, betoniarka elektryczna, spawarki, gwintownice,
rusztowania systemowe, wciagniki, zuraw samojezdny .

Transport
Samochdd cigzarowy, roztadunek reczny, dzwig pionowy, transport rgczny

Wykonanie robot

Nowe elementy konstrukcji stalowej i zelbetowej, poprzedzone wczesniejszymi
wyburzeniami nalezy wykonywac¢ ze szczegdlna ostrozno$cia, zabezpieczeniami
i zachowaniem elementéw do ponownego zainstalowania.

Prace kontynuowa¢ w koordynacji z robotami ziemnymi, robotami izolacyjnymi
oraz branzowymi.

Kontrola jakosci
Sprawdzenie prawidlowoS$ci wykonania konstrukcji  zelbetowej, bruzd,
przewiazek, mocowan w trakcie odbiordw czeSciowych przed zakryciem,



sprawdzenie jakosci materiatéw 1 elementéw, zachowanie zalecen
technologicznych i zgodnosci z projektem.

Jednostka obmiaru
Powierzchnia wylewek betonowych (m3), dlugosci, typy, ilos¢ i jakos¢
elementéw wbudowywanych

Odbiér
Odbidr koncowy, po odbiorach czgsciowych

Podstawa platnosci
Po obmiarach i po sprawdzeniu zapiséw w dzienniku budowy

Przepisy zwiazane

PN- 84/B- 03264 - Konstrukcje betonowe. Obliczenia statyczne i projektowe
PN-63/B-06251 - Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne
BN-73/6736-01- Beton zwykty. Metody badan

ST B-03 Roboty murowe

Przedmiot

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6ét murowych przy realizacji zadania dla robé6t konstrukcyjnych i
wykonczeniowych w budynku

zaplecza sanitarnego sali gimnastycznej

Specyfikacja Techniczna jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i
odbiorze.

Zakres robot

- uzupetnienie $cian zewngtrznych z cegly peine;j

- murowanie $cianek dzialowych z cegly kratéwki

- uzupelnienia ubytkéw w obrebie istniejacych $cian - ujawnione w trakcie
odbijania tynkéw

- osadzenie nowych nadprozy stalowych w $cianach murowanych

- roboty adaptacyjne przy demontazach i montazu nowych okien i drzwi

Materiaty

Cegta ceramiczna pelna kl. 15, zaprawa cementowo-wapienna marki Rz = 3
MPa, ceglta kratéwka do wykonania lekkich $cianek murowanych, pustaki
Scienne

stal ST3 SX (nadproza stalowe), siatka gigto-ciagniona, preparaty odsalajace do
impregnacji istniejacych $cian murowanych, kotwy =z pregta stalowego
ocynkowanego.

Sprzet

Skrzynia do zapraw, kielnia murarska, czerpak blaszany, poziomica, taty
kierujaca 1 murarska, warstwomierz narozny, pion i sznur murarski, betoniarka
elektryczna, wiadra



Transport
Samochdd cigzarowy, roztadunek reczny lub mechaniczny, wézek widlowy,
taczki, dzwig pionowy lub wciagarka r¢czna

Wykonanie robot

Murowanie kominéw prefabrykowanych na poddaszu

Mury istniejace: W przypadku stwierdzenia sypiacej si¢ zaprawy- wyspoinowac lub przy
wigkszych spekaniach - dokona¢ przemurowania.

Wykona¢ w razie spgkania nowe nadproza nad oknami oraz sprawdzi¢ i uzupetnic

istniejace wewnetrzne. Wspomaganie wykonywania bruzd, zawiesi i obudow.

Kontrola jakoSci

Sprawdzenie jakosci cegiel, pustakéw z betonu komérkowego nalezy
przeprowadza¢ posrednio na podstawie zapiséw w dzienniku budowy i innych
dokumentéw  stwierdzajacych zgodno$¢ cech uzytych materiatow z
wymaganiami dokumentacji technicznej oraz z odno$nymi normami.
Sprawdzenie jakosci materiatéw stosowanych do zapraw, betonu, obsypek i
podsypek oraz ustali¢ wymagane recepty laboratoryjne

Sprawdzenie efektu ostatecznego — kontrola najwigkszych odchytek wymiaréw
muréw sprawdzenie wykonania nadprozy, sprawdzenie wykonania nowych
kominéw (jako$¢ wykonania i przelotowos$¢ przewodow).

Jednostka obmiaru
(m’) muru - nowego i uzupetnianego, (m2) $cianek dziatowych, ilo§¢ wypetnien
akustycznych i cieplnych, ilo$¢ prefabrykatéw, wysokos¢.

Odbiér
Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie odbioréw cze$ciowych,
ogladu, wpiséw do dziennika budowy i sprawdzeniu z dokumentacja projektowa

Podstawa platnosci
Zgodnie z obmiarem (m” i m®), po odbiorach poszczegélnych robét.

Przepisy zwiazane

PN-65/B- 14503 Zaprawy budowlane cementowo-wapienne

PN-68/B- 10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze
PN-69/B- 30302 Wapno suchogaszone do celéw budowlanych

PN- 74/B-3000 Cement portlandzki.

ST B-04 Podloza i posadzki
WSTEP.

Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania
podkiadéw 1 posadzek.

Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.
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Zakres robé6t objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia
rob6t posadzkowych:

- podsypka pod posadzki z piasku

- podtoze na gruncie pod posadzki z betonu B-10

- warstwy wyréwnawcze pod posadzki

- posadzki z plytek gres

OKreslenia podstawowe.

plytka- ptytki gres posadzkowe o réznych wymiarach, kolorach i fakturze,
beton- r6znej marki 1 konsystencji,
fuga - zaprawa do wypelniania spoin migdzy plytkami ,

Ogolne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatéw 1 wykonanych robét
oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa , ST oraz zaleceniami Inspektora
nadzoru.

MATERIALY.

Ogoélne wymagania dotyczace materialéw podano w ST.

Piasek - kruszywo o frakcji od 0-2,0mm.

Beton - marki B-10 i B-15Mpa.

Plytki - terakotowe i ptytki z kamieni sztucznych gres

Zaprawa samopoziomujaca - zaprawa do wyréwnywania i wygtadzania podktadu

SPRZET.
Sprzet uzywany do wykonania podtozy i posadzek musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora
nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST ,Wymagania ogdlne”
pkt.0.0.3.

TRANSPORT.

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatéw do podtozy i

posadzek powinny odbywa¢ si¢ w sposéb zapewniajacy zachowanie dobrego stanu
technicznego.

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,, Wymagania ogélne”

WYKONANIE ROBOT.

Og6lne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST
Wymagania ogdlne.

Posadzki powinny by¢ wykonane zgodnie z zatwierdzona dokumentacja techniczng i
odpowiada¢ wymaganiom norm.

Podktady pod posadzki powinny by¢ trwale, nie odksztalcalne, poziome (lub ze spadkiem
przewidzianym w PT) o powierzchni czystej. Podzial podktadu szczelinami dylatacyjnymi i
przeciwskurczowymi powinien by¢ zgodny z PN -62/B - 10144 pkt.2.4.6. Doktadno$¢
wykonania powierzchni podktadu powinna by¢ taka, aby tata dlugo$ci 2m przylozona w
dowolnym miejscu nie wykazywata odchylen wigkszych niz Smm. Wytrzymatos¢ na
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$ciskanie podkladu powinna by¢ dostosowana do przewidywanego obciazenia posadzki, przy
czym beton podktadu powinien by¢ o marce co najmniej B-20.

Montaz posadzek.

Posadzki z ptytek gres
Dobor ptytek pod wzgledem jakosci, kolorystyki, wymiaréw , oraz plastyczny uktad utozenia
wymaga uzgodnienia z Inwestorem.

Plytki maja by¢ gatunku I dobrane w/g barwy i odcienia oraz ulozone zgodnie z
rysunkiem lub opisem PT. Powierzchnia posadzki powinna by¢ réwna i pozioma lub ze
spadkiem w/g projektu. Dopuszczalne odchylenie posadzek od ptaszczyzny nie powinno
przekracza¢ 2mm na tacie o di. 2m. Dopuszczalne odchylenie powierzchni od poziomu nie
powinno by¢ wigksze niz Smm na catej dtugosci lub szerokosci posadzki.

Prostolinijno$¢ spoin.

Spoiny migdzy plytkami przez cala dlugo$¢ i szeroko$¢ pomieszczenia powinny tworzyc
linie proste. Dopuszczalne odchylenie spoin od linii prostej nie powinno wynosi¢ wigcej
niz 2mm na Imi3mm na catej dlugosci lub szerokosci pomieszczenia.

Plytki powinny by¢ zwiazane z podktadem warstwa kleju na calej swojej powierzchni .
Plytki na schodach antypos$lizgowe uktadane na klej mrozoodporny. Na zewnatrz budynku
ptytki uktada¢ na klej elastyczny mrozoodporny.

Grubo$¢ spoin migdzy ptytkami powinna by¢ zgodna z opisem PT.
Spoiny powinny by¢ wypetnione fuga. Nadmiar zaprawy (fugi) powinien by¢ usunigty.
KONTROLA JAKOSCI.

Og6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano

Wymagania dla powierzchni okreslono
Badania.
Podstawe do odbioru robdt posadzkowych stanowia badania :

Sprawdzenie podkladu- powinno by¢ wykonane przy odbiorze migdzy operacyjnym.
Sprawdzenie réwnosci przeprowadzi¢ za pomoca taty o di. 2m.

Sprawdzenie materiatéw- nalezy przy odbiorze robdt zakonczonych przeprowadzic¢
posrednio na podstawie zapiséw w dzienniku budowy i zaswiadczen ( atestéw) z kontroli
producenta , stwierdzajacych zgodno$¢ uzytych materialéw z wymaganiami dokumentacji
technicznej oraz z powotanymi normami.

Sprawdzenie przylegania do podkladu- w przypadku posadzki bezspoinowej
przeprowadzi¢ przez lekkie opukiwanie mtotkiem drewnianym.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego -przeprowadzi¢ wzrokowo na  zgodno$¢ z
wymaganiami ST.

OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiarowa robdét posadzkowych okladzinowych jest Im2(metr kwadratowy) a w
przypadku cokoléw 1mb (metr biezacy).
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Wymiary powierzchni - przyjmuje si¢ w $wietle surowych $cian, doliczajac wnegki i
przejscia. Z obliczonej powierzchni potraca si¢ powierzchni¢ poszczegélnych stupdw,
pilasrtéw itp. wigksze od 0,25m2(metr kwadratowy).

Przy posadzkach z plytek - w ktérych dlugos¢ linii podzialowych przekracza 3m na
1m2(metr kwadrat) posadzki lub przy krzywych liniach podziatu- naktady na ich wykonanie
nalezy ustala¢ na podstawie kalkulacji indywidualne;j.

ODBIOR ROBOT.
Og6lne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w ST ,,Wymagania ogélne”

Spos6b odbioru robdét.

Badania w/g pkt. 6 nalezy przeprowadzi¢ w czasie odbioréw migdzyoperacyjnych oraz w
czasie odbioru koncowego robdt. W przypadku stwierdzenia odchylen, Inspektor nadzoru
ustala zakres robdt poprawkowych. Roboty poprawkowe dokonuje Wykonawca na swoj
koszt i terminie uzgodnionym z Inspektorem.

PODSTAWA PLATNOSCL

Ogoélne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

Ilo§¢ zakonczonych i odebranych robét , okreSlonych w/g cen jednostkowych za 1m2 (metr
kwadrat) 1 Im b (metr biezacy) cokotu lub listwy przySciennej.

PRZEPISY ZWIAZANE.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano- montazowych tom I
Budownictwo ogélne czesé 4.

Normy.

PN-88/B-06250 Beton zwykly

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
PN-62/B-10144 Posadzki z betonu i zaprawy cementowe;j
PN-78/B-12032 Ptytki i ksztattki kamionkowe
BN-73/6741-13 Plytki gresowe

ST B-05 Tynki i malowanie

Przedmiot

Przedmiotem S.T. sa wymagania w zakresie wykonania i odbioru robdt
tynkarskich oraz malarskich wewngtrznych

S.T. jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze rob6t
wymienionych

Zakres

- przygotowanie podtoza na istniejacych §cianach wewngtrznych
- wykonanie tynku wewngtrznego oraz gtadzi gipsowych

- malowanie wewnatrz farbami lateksowymi zmywalnymi

Materiaty
Zaprawy zwykte do wykonywania tynkéw przygotowywane na placu budowy,
suche mieszanki tynkarskie przygotowywane fabrycznie, farby wewngtrzne
zmywalne.
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Sprzet

Pomosty robocze, rusztowania, stoliki tynkarskie, taty, taczki, mieszadla do
tynkow i farb,

pojemniki i wiadra, betoniarka elektryczna, pedzle.

Transport
Dostawa - samochodem cigzarowym, na placu budowy i we wnetrzach reczny.

Wykonanie robét

Przygotowanie podloza po robotach murarskich, konstrukcyjnych lub
remontowych oraz robotach instalacyjnych, elektrycznych i teletechnicznych
Wykonanie tynkéw zwyktych wewngtrznych warstwowych wraz z naroznikami
wzmacniajami $ciany,

Malowanie wewngtrzne $cian parteru farba renowacyjna wewngtrzng - wg
uzgodnionej kolorystyki.

Kontrola jakosci robot

- sprawdzenie zgodno$ci z dokumentacja techniczng nalezy przeprowadzaé
przez poréwnanie wykonanych tynkéw z dokumentacja opisowa 1 rysunkowa
wedlug protokotéw badan kontrolnych i atestéw jakoSci materialéw, protokotéw
odbioréw czeSciowych podtoza i1 podktadu oraz stwierdzenie wzajemne;j
zgodnosci za pomoca ogledzin zewngtrznych i pomiaréw.

- badanie przyczepnosci tynku do podtoza poprzez opukiwanie tynku lekkim
miotkiem,

- badania mrozoodpornosci tynkéw zewnetrznych

- badania grubosci tynku poprzez wycigcie pigciu otworéw o $rednicy okoto 30
mm w ten sposéb, aby podloze byto odstonigte lecz nie naruszone.

- sprawdzenie sposobu wykonania obrzutki

- sprawdzenie wykonania narzutu z tynku wewngtrznego

- sprawdzenie wykonania gtadzi

- sprawdzenie kolorystyki i jakosci robdt malarskich

Jednostka obmiaru
(m2) tynkéw wewngtrznych oraz malowanych powierzchni wewnatrz i na
elewacji

Odbior
Roboty tynkarskie wewngtrzne i roboty malarskie odbiera Inspektor Nadzoru
wraz z Nadzorem Autorskim

Podstawa platnosci
Za (m2) zgodnie z obmiarem i1 podzialem na typy prac oraz zapisami w
dzienniku budowy

Przepisy zwigzane
PN-65 /B-14503 - Roboty tynkowe. Zaprawy budowlane
PN-70 /B-10100 - Roboty tynkowe tynki zwykte. Wymagania i badania
przy odbiorze
PN-65 /B-10101 - Tynki szlachetne. Wymagania i badania przy odbiorze
PN- 76/ 6734-02- Plastyczna zaprawa tynkarska do wykonania wypraw
wewngtrznych
Instrukcje i certyfikaty producenta
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ST B-06 Stolarka okienna i drzwiowa

WSTEP.
Przedmiot ST.

Opis dotyczy dostawy oraz montazu stolarki okiennej PCV , drzwiowej wewngtrznej i
zewngtrznej.
Zakres stosowania ST.

Opis wyszczeg6lnia wymogi wykonania i montazu stolarki oraz obowiazki Wykonawcy
w okresie obowigzywania kontraktu i okresie gwarancyjnym.

Zakres prac objetych ST.
- dostawa 1 montaz okien PCV
- dostawa i montaz drzwi zewngtrznych aluminiowych
- dostawa i montaz podokiennikdw wewngtrznych
- dostawa i montaz drzwi wewngtrznych aluminiowych

Wymiary

Wymiary giéwne -w/g Albumu Typowej Stolarki Okiennej i Drzwiowej dla Budownictwa
Ogélnego, Albumu Projektéw Okien, Drzwi 1 Wrét Rolniczych lub w/g dokumentacji
technicznej.
Wymiary szczegdtowe - w/g norm przedmiotowych lub dokumentacji techniczne;j
Odchylki w mm - wymiar6w zewngtrznych o$cieznicy lub krosna nie powinny
przekraczaé + - 5
Prostokatno$é¢ skrzydla - odchytka od prostokatnosci nie wigksza niz 1,5/500mm.
Plaskos$¢ skrzydia - w/gnorm przedmiotowych .

MATERIALY.

Og6lne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST ,,Wymagania ogélne” pkt. 0.0.2.
Wymagania dotyczace stolarki :
e Aprobata techniczna ITB stwierdzajaca dopuszczenie oferowanych okien do stosowania
w budownictwie uzytecznosci publicznej na terenie RP
® Aktualny certyfikat zgodnosci ITB dla producenta oferowanych okien z wymaganiami
okreslonymi w aprobacie technicznej
e Atest higieniczny PZH z wyraznym zaznaczeniem, ze oferowane profile okienne mozna
stosowa¢ w obiektach uzytecznosci publicznej
® Orzeczenie Centrum Naukowo-Badawczego Ochrony Przeciwpozarowej o
niezapalnosci oferowanych profili okiennych
e (Certyfikat Instytutu Szkta i Ceramiki na szyby zespolone jednokomorowe
e (Certyfikat zgodno$ci Centrum OsSrodka Badawczo-Rozwojowego Przemystu 1
elementéw wyposazenia Budownictwa na okucia do okien

SPRZET.

Sprzet uzywany do montazu stolarki musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
Og6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST ,,Wymagania ogdélne” pkt 0.0.3.
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TRANSPORT.
Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatow stolarki okiennej i drzwiowe;j
powinny odbywac si¢ w taki sposob , aby zachowac¢ dobry stan techniczny . Ogélne wymagania

dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogélne” pkt.0.0.4.
WYKONANIE ROBOT.

Ogolne wymagania wykonania robdt podano w ST ,,Wymagania ogdélne”’pkt.0.0.5 .
Stolarke drzwiowa wyposazy¢ w samozamykacze zgodnie ze wskazaniem w dokumentacji
projektowe;j.

KONTROLA JAKOSCI.
Og6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ST ,,Wymagania ogdlne”
pkt.0.0.6.

Sprawno$¢ dzialania.

Drzwi i okna przy otwieraniu i zamykaniu powinny dziata¢ prawidlowo , zgodnie z ich
przeznaczeniem.

Okucia zabezpieczajace stuzace do unieruchomiania rozwieranych skrzydet w potozeniu
otwartym powinny obraca¢ si¢ swobodnie i umozliwi¢ unieruchomienie otwartych skrzydet
w granicach do 90° w stosunku do oscieznicy.

Badania odbiorcze.

Inspektor nadzoru dokona badan odbiorczych przy kazdorazowej dostawie partii wyrobow.
Badania odbiorcze obejmuja :

- sprawdzenie wymiaréw

- sprawdzenie prostokatnosci skrzydla okiennego i drzwiowego

- sprawdzenie materiatow

- sprawdzenie wykonania

- sprawdzenie sprawnos$ci dziatania.

Sprawdzenie wymiaréw:

a)wysokosc¢, szerokos¢ i grubos¢ skrzydet okiennych i drzwiowych nalezy wykonaé

w/g PN-86/B-06072, pozostale wymiary sprawdza¢ za pomoca ogoélnie stosowanych
przyrzadéw pomiarowych z doktadnoscia 1 mm,

b)szczeliny przylgowej- za pomoca szczelinomierza w trzech miejscach przylgi kazdego
boku skrzydta, pomiary dokona¢ w polowie dlugosci boku skrzydta i w odlegtosci
50mm od konca boku.

c)luzu wrgbowego- przy uzyciu plasteliny i suwmiarki w odlegtosci S0mm od narozy
po zamknigciu i otwarciu drzwi nalezy zmierzy¢ za pomoca suwmiarki wielko$¢ luzu
odcis$nigtego w plastelinie,

d)luzu na uszczelkg-za pomoca suwmiarki przyjmujac réznice gigbokosci wrgbu w
oscieznicy i skrzydle uwzgledniajac odpowiednio ewentualna wielko$¢ szczeliny
przylgowe;.

Sprawdzenie prostokatno$ci skrzydel okiennych i drzwiowych w/g

PN-86/B-06072.

Sprawdzenie materialéw nalezy wykona¢ na podstawie odno$nych dokumentéw i
dokumentacji technicznej

OBMIAR ROBOT.
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdélne” pkt.0.0.7.
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ODBIOR ROBOT

Og6lne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 0.0.8.
Sprawdzenie konstrukcji i potaczen konstrukcyjnych nalezy przeprowadzi¢ przez ogledziny
oraz pomiar taSma stalowa, suwmiarka i szczelinomierzem.

Sprawdzenie =~ wykonczenia  powierzchni  nalezy  przeprowadzi¢ przez ogledziny
nieuzbrojonym okiem z odlegtosci 1,5m oraz przez pomiar wad za pomoca suwmiarki i
taSmy stalowe;j.

Sprawdzenie szklenia i okuwania nalezy przeprowadzi¢ przez ogledziny i pomiar tasma
stalowa lub suwmiarka.

Sprawdzenie skutecznosci dziatania nalezy wykona¢ w/g BN-75/7150-02 i BN-75/7150-03.

PODSTAWA PLATNOSCL
Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.0.0.9.

PRZEPISY ZWIAZANE.
Normy i dokumenty zwigzane.

PN-85/B-06070 Drzwi drewniane. Metoda badania niezawodnosci.
PN-85/B-06071 Drzwi drewniane. Metoda badania odpornosci na przebicia.

PN-86/B-06072 Drzwi drewniane. Metoda  pomiaru wymiaréw 1 odchylek od
prostokatnos$ci

PN-86/B-06073 Drzwi drewniane. Metoda pomiaru przepuszczalnosci powietrza.
PN-86/B-06074 Drzwi drewniane. Metoda okreslania ptaskosci.

STB-07 Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej

Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczace
wykonania odbioru rob6t drogowych

Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania jako
dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t opisanych w p. 1.1.
Zakres roboét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t
zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowe;j.
Betonowa kostka brukowa stosowana jest do uktadania nawierzchni:
;dr(’)g i ulic lokalnego znaczenia,
. parkingéw, placéw, wjazdéw do bram i garazy,
_chodnikéw, placéw zabaw, $ciezek ogrodowych i rowerowych.
OKkreslenia podstawowe
Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania.
Produkowana jest
jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potaczonych ze soba trwale w
fazie produkcji.
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Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z
definicjami podanymi w ST- 00- wymagania ogodlne.
Ogoélne wymagania dotyczace roboét
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST- 00- wymagania ogélne.
MATERIALY
Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
ST- 00- wymagania ogélne.
Betonowa kostka brukowa - wymagania
Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie
drogowym jest
posiadanie aprobaty techniczne;j.
Wyglad zewngtrzny
Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, pekni¢¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawgdzie kostek rowne 1
proste,
wklesnigcia nie powinny przekraczac:
;2 mm, dla kostek o grubosci [/80 mm,
.3 mm, dla kostek o grubosci > 80 mm.
Ksztatt, wymiary i kolor kostki brukowe;j
W kraju produkowane sa kostki o dwéch standardowych wymiarach grubosci:
;60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nieprzeznaczonych do ruchu samochodowego,
. 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.
_Tolerancje wymiarowe wynosza:
.na dtugosci [13 mm,
;na szerokosci [J3 mm,
.ha grubosci [ /5 mm.
Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju to: szary, ceglany, klinkierowy,
grafitowy 1 brazowy.
Wytrzymatos$¢ na Sciskanie
Wytrzymatos¢ na Sciskanie po 28 dniach (Srednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢
mniejsza niz 60 MPa.
Dopuszczalna najnizsza wytrzymato$¢ pojedynczej kostki nie powinna by¢ mniejsza niz
50 MPa (w
ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).
Nasiagkliwos¢
Nasigkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-
06250 [2] i wynosi¢
nie wigcej niz 5%.
Odpornos$¢ na dziatanie mrozu
Odpornos¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z
wymaganiami PN-B-06250 [2].0

Odpornos$¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania probek jest
wystarczajaca, jezeli:

;pr(’)bka nie wykazuje peknig¢,

. strata masy nie przekracza 5%,
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. obnizenie wytrzymatosci na Sciskanie w stosunku do wytrzymatosci prébek nie
zamrazanych nie jest wigksze

niz 20%.

Scieralno$é

Scieralnosé kostek betonowych okre$lona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1]
powinna wynosic¢

nie wigcej niz 4 mm.

Materialy do produkcji betonowych kostek brukowych

Cement

Do produkcji kostki brukowej nalezy stosowac cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy
nie nizszej niz

»32,5”. Zaleca sig stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiada¢
wymaganiom PN-B-

19701 [4].

Kruszywo

Nalezy stosowa¢ kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki
betonowej, przy

zatozonych parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

Woda

Witasciwosci 1 kontrola wody stosowanej do produkcji betonowych kostek brukowych
powinny

odpowiada¢ wymaganiom wg PN-B-32250 [5].

Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje si¢ dodatki w postaci plastyfikatorow i
barwnikéw, zgodnie z

recepta laboratoryjna.

Plastyfikatory zapewniaja gotowym wyrobom wigksza wytrzymato$¢, mniejsza
nasiakliwo$¢ 1 wigksza

odpornos$¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwate zabarwienie. Powinny to by¢
barwniki

nieorganiczne.

SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST- 00- wymagania ogdlne.

Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie.

Jesli powierzchnie sa duze, a kostki brukowe maja jednolity ksztatt i kolor, mozna
stosowac

mechaniczne urzadzenia uktadajace. Urzadzenie sklada si¢ z wézka i chwytaka
sterowanego hydraulicznie,

stuzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich utozenia. Urzadzenie
to, po skonczonym

uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wymiatania piasku w szczeliny
zamocowanymi do chwytaka

szczotkami.

Do zaggszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostona z tworzywa
sztucznego.
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Do wyréwnania podsypki z piasku mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenie na rolkach,
prowadzone

liniami na szynie lub krawegznikach.

TRANSPORT

Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST- 00- wymagania ogdlne.
4Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sa warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu

wytrzymatosci betonu min. 0,7 R, kostki przewozone sa na stanowisko, gdzie specjalne
urzadzenie pakuje je w

folig i spina tasma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym
stanie.

Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych
producenta.

WYKONANIE ROBOT
Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST- 00- wymagania ogdlne.
Podtoze
Podtoze pod utozenie nawierzchni z betonowych kostek brukowych moze stanowi¢
grunt piaszczysty -
rodzimy lub nasypowy
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to nawierzchni¢ z kostki brukowe;j
przeznaczona
dla ruchu pieszego, rowerowego lub niewielkiego ruchu samochodowego, mozna
wykonywac bezposrednio na
podiozu z gruntu piaszczystego w uprzednio wykonanym korycie. Grunt podtoza
powinien by¢ jednolity,
przepuszczalny i zabezpieczony przed skutkami przemarzania.
Podloze gruntowe pod nawierzchnig powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymogami
okreslonymi w
ST ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza”.
Podbudowa
Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod utozenie nawierzchni z kostki
brukowej powinien
by¢ zgodny z dokumentacja projektowa.
Podbudowe, w zaleznosci od przeznaczenia, obciazenia ruchem i warunkow gruntowo-
wodnych, moze

_stanowic:

. grunt ulepszony pospétka, odpadami kamiennymi, zuzlem wielkopiecowym, spoiwem
1tp.,

jkruszywo naturalne lub tamane, stabilizowane mechanicznie,

jpodbudowa tluczniowa, zwirowa lub zuzlowa,
lub inny rodzaj podbudowy okreslonej w dokumentacji projektowe;j.
Podbudowa powinna by¢ przygotowana zgodnie z wymaganiami okreslonymi w
specyfikacjach dla
odpowiedniego rodzaju podbudowy.
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Podsypka

Na podsypke nalezy stosowac piasek gruby, odpowiadajacy wymaganiom PN-B- 06712
[3].

Grubos¢ podsypki po zaggszczeniu powinna zawierac si¢ w granicach od 3 do 5 cm.
Podsypka powinna

by¢ zwilzona woda, zaggszczona i wyprofilowana.

Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na réznorodnos$¢ ksztattow i koloréw produkowanych kostek, mozliwe jest
utozenie

dowolnego wzoru - wcze$niej ustalonego w dokumentacji projektowe;j i
zaakceptowanego przez Inzyniera.

Kostke uktada si¢ na podsypce lub podtozu piaszczystym w taki sposéb, aby szczeliny
migdzy kostkami

wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej
niwelety nawierzchni, gdyz

w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zaggszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, a nastgpnie zamie$¢
powierzchnig¢ utozonych

kostek przy uzyciu szczotek rgcznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania
nawierzchni.

Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory ptytowe z
ostong z

tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od

krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczesnie w kierunku
poprzecznym ksztaltek.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac
walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupelni¢ szczeliny piaskiem 1 zamie$¢ nawierzchnig.
Nawierzchnia z

wypelnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielggnacji - moze by¢ zaraz oddana do
ruchu.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogoélne zasady kontroli jakosci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST- 00- wymagania ogdlne.
Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek
brukowych

posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej ST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien zada¢ od producenta
wynikow biezacych

badan wyrobu na $ciskanie. Zaleca sig, aby do badania wytrzymatos$ci na $Sciskanie
pobiera¢ 6 probek (kostek)

dziennie (przy produkcji dziennej ok. 600 m2 powierzchni kostek utozonych w
nawierzchni).

Poza tym, przed przystapieniem do rob6t Wykonawca sprawdza wyréb w zakresie
wymagan podanych

w pkt 2.2.2 1 2.2.3 i wyniki badan przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

Badania w czasie robét

Sprawdzenie podtoza i podbudowy
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Sprawdzenie podtoza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z
dokumentacja projektowa i
odpowiednimi ST.
Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i
podtuznych polega
na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz pkt 5.5 niniejszej ST.
Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Sprawdzenie prawidlowos$ci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych
polega na
stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami wg
_pkt 5.6 niniejszej ST:
. pomierzenie szerokosci spoin,
. sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),
. sprawdzenie prawidtowosci wypelnienia spoin,
. sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
Nier6wnosci podtuzne
Nieréwnosci podtuzne nawierzchni mierzone fata lub planografem zgodnie z norma
BN-68/8931-04 [8]
nie powinny przekraczac 0,8 cm.
Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancja [10,5%.
6Niweleta nawierzchni
Réznice pomigdzy rzgdnymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie
powinny
przekraczac¢ 1 cm.
Szeroko$¢ nawierzchni
Szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6zni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz
[J5 cm.
Grubos¢ podsypki

OBMIAR ROBOT
Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST- 00- wymagania ogélne.
Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowe;j
kostki brukowe;.
ODBIOR ROBOT
Ogoélne zasady odbioru roboét
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST- 00- wymagania ogdlne.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami
Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

_Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
. przygotowanie podtoza,
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_ewentualnie wykonanie podbudowy,

;wykonanie podsypki,

. ewentualnie wykonanie tawy pod krawegzniki.
Zasady ich odbioru sa okreslone w ST- 00- wymagania ogdlne.
PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST- 00- wymagania ogdlne.
Cena jednostki obmiarowej

_Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:

. prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

. oznakowanie robot,

. przygotowanie podtoza (ewentualnie podbudowy),

. dostarczenie materialow,

. Wykonanie podsypki,

. ulozenie i ubicie kostki,

. Wypelnienie spoin,

. przeprowadzenie badan i pomiar6w wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczenie $cieralnosci na tarczy
Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

STB-08 Nawierzchnia boisk wielofunkcyjnych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z wykonaniem nawierzchni
poliuretanowej w ramach realizacji zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
zlecaniu 1

realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t
zwiazanych z:

- z wykonaniem nawierzchni boisk wielofunkcyjnych wraz z podbudowa

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Nawierzchnia syntetyczna —nawierzchnia sportowa poliuretanowa uktadana na
obiektach
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sportowych charakteryzujaca si¢ dobrymi wiasciwosciami wytrzymatosciowymi i
odpornoscia na warunki atmosferyczne

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogollne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
SST D-M

»Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. NAWIERZCHNIA SYNTETYCZNA)
- Nawierzchnia syntetyczna w zaleznos$ci od rodzaju uzytego materiatu moze by¢
jednowarstwowa
lub wielowarstwowa w zaleznosci od uzytego materiatu i sposobu wykonania
niezaleznie od
zastosowanej podbudowy zgodnie z wymaganiami producenta
- wytrzymato$¢ na rozciaganie (Mpa) > 0.70
- wydluzenie wzgledne przy rozciaganiu(%) 53
- wytrzymato$¢ na rozdzieranie (N) >100
- Scieralno$¢ (mm) < 0.09
- wspodlczynnik tarcia kinetycznego powierzchni
-w stanie suchym >0.35
- w stanie mokrym > 0.3
- odporno$¢ na dziatanie zmiennych cykli hydrotechnicznych oceniona
- przyrostem masy (%) <0.7
- zmiana wygladu zewngtrznego bez zmian
-przyczepnos¢ do podktadu (Mpa)
-betonowego > 0.6
-asfaltobetonowego > 0.5
2.3.dokumenty dotyczace nawierzchni

-Aprobata ITB

-Atest higieniczny PZH
-Autoryzacja producenta systemu
-Karta techniczna systemu

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzegtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania nawierzchni
- Wykonawca przystgpujacy do wykonania nawierzchni syntetycznej powinien wykazaé
mozliwos$cia korzystania ze sprzgtu: okreslonego przez producenta nawierzchni.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdblne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 5.

5.2. Nawierzchnia

5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania podbudowy

Wymagania dotyczace wykonania rob6t zwigzanych z wykonaniem podbudowy pod
nawierzchnie

syntetyczna sa nastgpujace:

- podbudowa asfaltobetonowa powinna by¢ uwatowana w taki sposéb, aby nie
wystgpowato wykruszenie si¢ warstwy gornej, wymaga impregnacji impregnatem
poliuretanowym

- odpowiednio wyprofilowane spadki podtuzne i poprzeczne , odchytki mierzone tata o
dtugosci 2m nie powinne by¢ wigksze niz 2 mm.

- Podtoze powinno by¢ wolne od zanieczyszczen organicznych, kurzu i blota itp.

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdblne” pkt 6.

6.2. Nawierzchnia
Kontrola w czasie wykonywania nawierzchni polega na sprawdzeniu:
- Zgodnosci prowadzonych robét z karta techniczna systemu

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

- m2 (metr kwadratowy) wykonania: trawnikéw),

- m2 (metr kwadratowy) wykonania humusowania i obsiania trawa

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
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Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D -00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie 1 wbudowanie materialow,

- uporzadkowanie terenu,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych przez producenta i Inwestora

10. PRZEPISY ZWIAZANE
-Aprobata ITB

-Atest higieniczny PZH
-Autoryzacja producenta systemu
- Karta techniczna systemu.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru robdt elektrycznych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe opracowania jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robodt przy realizacji prac — Projekt budowy zespotu boisk
sportowych w ramach programu ,, Moje boisko — ORLIK 2012”

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.3.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem 1
zabezpieczeniem ruchu.

1.3.3. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usunigcia po jego zakonczeniu.

1.3.4. Dziennik budowy — zeszyt /ksiazka/ z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcia
organu wydajacego, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy
dokument przebiegu robdt budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznos$ci
zachodzacych w toku wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanych odbiorow robot,
przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Kierownikiem robot,
Wykonawca i projektantem.

1.3.5. Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.3.6. Ksigzka obmiarow - akceptowany przez Kierownika robot zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robdt w formie
wyliczen, szkicow 1 ew. dodatkowych zalacznikdéw. Wpisy w ksiazce obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Kierownika robot.

1.3.7. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowa i1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Kierownika robot.

1.3.8. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.3.9. Odpowiednia zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdt budowlanych.

1.3.10. Polecenie Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.
1.3.11. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji
projektowe;.

1.3.12. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.



1.3.13. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czgs$¢ terenu budowy.

1.3.14. Zadanie budowlane - czgs¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrgbna catosé
konstrukcyjna lub technologiczna, zdolna do samodzielnego pehienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa,
modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrona budowli lub jej elementu/.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnos$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa ,ST i poleceniami Kierownika projektu.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, dziennik budowy oraz dokumentacje projektowa i komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu dokumentow ,
znakow pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot.

Uszkodzone lub zniszczone Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.4.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia 1 dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na
dokumentacje projektowa:

e Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowia przetargowa dokumentacje
projektowa oraz projektowa dokumentacj¢ wykonawcza (techniczna) i zostana
przekazane Wykonawcy,

e Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.4.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Kierownika projektu stanowia czes¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym
z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacii.

W przypadku rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowiazuje kolejnos¢
ich wazno$ci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogoélnych” (,,0go6lnych warunkach
umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywac blgdow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a 0 ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Kierownika projektu , ktory podejmie
decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznos$ci, wymiary podane na piSmie sa wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i1 dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa
i ST.



Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszezalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materialow i elementéw musza wykazywaé zgodno$¢ z okre§lonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bgda w peini zgodne z dokumentacja projektowa
lub ST i wplynie to na niezadowalajaca jakos$¢ , to takie materialy zostana zastapione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych
obiektow (jezdnie, Sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,
urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi 1 organem zarzadzajacym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznos$ci od
potrzeb 1 postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany
przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu,
wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze,
sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow 1 pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i
iloSciach okreslonych przez Kierownika projektu , tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w ceng kontraktowa.

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inne §rodki niezbedne do ochrony robdt, wygody spotecznosci i1 innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z Kierownikiem projektu.

Wijazdy i1 wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Kierownikiem
projektu.



1.4.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:
1. utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
2. podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bgdzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub dobr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstatych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazyndw, sktadowisk i1 drég dojazdowych,
srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:
zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekdw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
mozliwos$cia powstania pozaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny
sprz¢t przeciwpozarowy, na terenie baz i w miejscu wykonywania prac budowlanych , w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Nie dopuszcza si¢ do uzycia materiatow odpadowych.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwo$¢ zanika , moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych zastosowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca
powinien otrzymac zgodg na uzycie tych materialtdw od wiasciwych organdw administracji
panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.



1.4.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne oraz w budynku: takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich
wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Kierownika projektu i wiadze
lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Kierownika projektu i zainteresowane witadze oraz
bedzie z nimi wspoipracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych oraz w budynku
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie
realizowac roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawca a wlascicielami nieruchomosci 1 dotyczacych korzystania z wlasnosci
i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie
ingerowal w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi
w warunkach umowy.

1.4.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materialow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wiasciwych wtadz co do przewozu
nietypowych tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie
powiadamial Kierownika projektu. Kierownik robot moze polecié, aby pojazdy nie
spetiajace tych warunkoéw zostaty usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne
obciazenie osiowe nie beda dopuszczone w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Kierownika projektu.

1.4.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bgdzie przestrzega¢ przepisdw dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy.

W szczego6lnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Prace w poblizu czynnych urzadzen energetycznych OBOWIAZKOWO wykonywa¢ po
przygotowaniu miejsca pracy w porozumieniu z wlascicielem urzadzen.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.



Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robét

1.1.1. Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia
robot przez Kierownika projektu.

1.1.2. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowa lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

1.1.3. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Kierownika robdt powinien rozpoczac roboty utrzymaniowe nie poézniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne 1
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob
zwiazane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peilni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprz¢tu, materiatdéw lub urzadzen uzytych lub zwiazanych
z wykonywaniem robdt i w sposob ciagly bedzie informowaé Kierownika projektu o swoich
dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postgpowania, obciazenia 1 wydatki wynikte z lub zwiazane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Zamawiajacego.

1.4.13. Réwnowazno$¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy 1 przepisy, ktore
spetnia¢ maja materialy, sprz¢t 1 inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowiazywac¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych
norm 1 przepisdOw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu,
moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy
poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia 1
pisemnego zatwierdzenia przez Kierownika projektu. Roznice pomigdzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane przez
Wykonawcg i przediozone Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.



1.4.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto§ciowe, budowle oraz inne pozostatosci o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za
wlasno$¢ Panstwa Polskiego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Kierownika
projektu i postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca
poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach, Kierownik projektu po uzgodnieniu z
Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydhuzenie czasu wykonania robdt i/lub wysokosé
kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

2.0 Materialy

2.1. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane 1 nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjgciem,
usunigciem 1 niezaplaceniem

2.2. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika projektu
0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie
dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez
Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez zgody Kierownika robot.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte
do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ 1
wilasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatlow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg i zaakceptowanych przez Zamawiajacego.

3.0 Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typow 1 ilosci
wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach,
sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzgtu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Kierownika projektu.
Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajgty do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.
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Wykonawca bgdzie konserwowac sprzet jak roOwniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika projektu o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostana przez Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4.0 Transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba srodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Kierownika projektu , w
terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ 1 innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie spelniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez
Kierownika projektu , pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5.0 Realizacja robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce
oraz poleceniami Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami 1 rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Kierownika projektu.

Bledy popehione przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usunigte
przez Wykonawce na wilasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem bigdu
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na piSmie przez Kierownika projektu.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos$¢.

Decyzje Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialdw i elementow
robdt beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik
projektu uwzgledni wyniki badan materialdw 1 robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy
produkcji 1 przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przeszio$ci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.
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Polecenia Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z
tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. Kontrola jakoSci robot

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonawca jest zobowiazany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien
okresli¢, zamierzony sposdb wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 plan
organizacji robot gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, ST oraz
ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:
a) czes¢ ogolna opisujaca:

e organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

e organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

e sposOb zapewnienia bhp.,

o wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

e wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot,

e wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiaréw i kontroli

e sposoOb oraz formg gromadzenia wynikdéw badan, zapis pomiarow, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskéw 1 zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i forme¢ przekazywania tych
informacji Kierownikowi projektu;

b) cz¢s$¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje 1 ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i1 zatadunku
materialow

e sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie
transportu,

e sposoOb i procedur¢ pomiarow i badan

e sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakoSci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnac¢ zalozona jakos$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilna kontrolg robot i jakos$ci materialdow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okres§lone, Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy Kierownikowi projektu §wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprz¢t badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo
wykalibrowane 1 odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen , sprzetu, zaopatrzenia , pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wptynac ujemnie na
wyniki badan, Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych
materiatlow 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy Wykonawcy
zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdw ponosi
Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Kierownika projektu.
Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Kierownika projektu.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wilasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

Polska Norma lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie
ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte certyfikacja okreslona w pkt 1 1 ktére
spelniaja wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadac¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawcg Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan bgda odrzucone.
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6.5. Dokumenty budowy
* Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty 1 inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym
numerem zatacznika i opatrzone data 1 podpisem Wykonawcy 1 Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywacé w szczegolnosci:

e date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

o date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

e datg uzgodnienia przez Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci 1
harmonogramow robot,

e terminy rozpoczecia 1 zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

e przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

e uwagi i polecenia Kierownika projektu,

e daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

o zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cz¢sciowych i
ostatecznych odbioréw robdt,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami
Klimatycznymi,

e dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,

e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

o dane dotyczace jakos$ci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

o wyniki prob poszczegdlnych elementdéw z podaniem, kto je przeprowadzat,

e inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Kierownikowi projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Kierownika projektu do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot.
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o Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksiazki obmiardw.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow,
orzeczenia o jakosci materialdéw i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do
odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Kierownika projektu.

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych nastgpujace dokumenty:

pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

protokoty przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robot,

protokoty z narad 1 ustalen,

korespondencj¢ na budowie.

oakrwdE

Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Kierownika projektu i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego lub os6b upowaznionych.

7.0 Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $slepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot.
Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do celu ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawcg 1 Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow

Dtugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli ST wilasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda wyliczone w
m? jako dlugo$é pomnozona przez $redni przekroj.
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7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny.

8.0 Odbior robot

8.1. Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

odbiorowi robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu,
odbiorowi czesciowemu,

odbiorowi ostatecznemu,

odbiorowi pogwarancyjnemu.

el N =

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot.
Odbioru robdt dokonuje Kierownik projektu.

Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie p6zniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Kierownika projektu.

Jako$¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikdéw badan i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior cz¢sciowy
Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czg$ci robot. Odbioru

czgSciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot
dokonuje Kierownik projektu.
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8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilo$ci, jakosci 1 wartos$ci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Kierownika projektu zakonczenia robot 1 przyjecia dokumentéw, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Kierownika projektu 1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikoéw badan 1 pomiardéw, ocenie
wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa 1 ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sig z realizacja ustalen przyjgtych w
trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupehiajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot
uzupetniajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z
uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku
do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robo6t jest protokdt odbioru

ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,

jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy 1 ew.

uzupetiajace lub zamienne),

ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow

opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan 1

pomiaré6w zataczonych do dokumentow odbioru

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wilascicielom urzadzen,

9. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot 1 sieci uzbrojenia terenu,

10. kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

Nookow
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

URZADZENIA ELEKTRYCZNE

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania oraz
odbioru robdt zwiazanych z wykonaniem - Projekt budowy zespotu boisk sportowych w ramach
programu,, Moje boisko — ORLIK 2012”

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) jest podstawowym elementem przetargowym
przy zlecaniu i realizacji robot objetych zadaniem: Projekt budowy zespotu boisk sportowych w
ramach programu ,, Moje boisko — ORLIK 2012 .

1.3. Zakres robot objetych ST

Zakres robot objetych niniejsza specyfikacja dotyczy wykonania urzadzen elektrycznych
zgodnie z dokumentacja projektowa: Projekt budowy zespotu boisk sportowych w ramach programu
» Moje boisko — ORLIK 2012

cz¢$¢ — branza elektryczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia robot
i obejmuja;

a) montaz tablic rozdzielczych

b) budowe linii kablowych

c) budowg sieci oswietlenia terenu

d) budowe uziomoéw.

e) budowg urzadzen ochrony przed porazeniem i odgromowej masztow

) budowg instalacji elektrycznej zaplecza
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1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ robot z
dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz obowiazujacymi przepisami i normami.
Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Kierownika projektu.

2. Materialy

2.1. Transport i skladowanie materialow

Na czas przemieszczenia z punktu zaopatrzenia na budowe materiaty winny by¢ odpowiednio
zapakowane aby nie nastapity zadne uszkodzenia tak pod wzgledem sprawnosci jak i
estetycznego wygladu.

Dostawa materialow na budowg powinna nastapi¢ po uprzednim przygotowaniu pomieszczen
magazynowych.

Pomieszczenia musza by¢ zabezpieczone przed dostgpem osob nieupowaznionych oraz
zabezpiecza¢ materiaty przed korozja, wptywami atmosferycznymi itp.

Konce kabli ochrania¢ kapturkami. Wykonawca winien zwrdci¢ uwage na sposob
przechowywania okreslony dla poszczegdlnych materialdéw a w szczeg6Inosci:

- temperatura,

- wilgotnosg,

- sposob ulozenia,

2.2. Materialy podstawowe

bednarka ocynkowana 25 x 4 mm

beton zwykty z kruszywa naturalnego
cement portlandzki 35 bez dodatkow

ciasto wapienne

Czujnik ruchu

folia kalandrowana z PCW uplastycznionego grub.powyzej 0.4-0.6 mm gat.l/I1
Glowny wyt pozar. pradu 250A z obudowa
gniazda bryzgoszczelne 2-biegunowe
gniazda podtynkowe 2-biegunowe

10.  iglice odgromowe 2 m

11.  kable YKY 5x16 mm2

12. kotki kotwiace

13.  kolki rozporowe plastikowe

14.  Lampa HPJ-TP400W

15.  Iaczniki instalacyjne

16.  maszt oswietleniowy M-120

17.  odgalezniki w obudowie bakelitowej bryzgoszczelne
18.  opaski kablowe OKi

19.  Oprawa o$wietleniowa MVP506 A/59

20.  oprawy AQUAR 218 szt.

21.  oprawy AQUAR 218/E+P

22.  oprawy CO1 236 EVG

23.  oprawy CO1 236 EVG/E+P

24.  oprawy DS7-A1,2TC3N /8685060/

CoNoOR~wWNE

19



25.
26.
27.
28.
29.
30.
31.
32.
33.
34.
35.
36.
37.
38.
39.
40.
41.
42.
43.
44,
45.
46.
47.
48.
49,
50.
51.
52.
53.

oprawy SHARK EL-60

oprawy SR 418 .V-AD EVG

oprawy SR 418 .V-AD EVG/E+P

oprawy SR236.V-AD EVG

oprawy SR236.V-AD EVG/E+P

oprawy $wietlowkowe CO1 258 EVG/E+P
piasek

przewody kabelkowe YDY 2x1,5 mm2
przewody kabelkowe YDY 3x1,5 mm2
przewody kabelkowe YDY 3x2,5 mm2
przewody kabelkowe YDY 3x4,0 mm2
przewody kabelkowe YDYp 3x1,5 mm2'
przewody kabelkowe YDYp 3x2,5 mm2'
przewody kabelkowe YDYp 4x1,5 mm2'
przewody kabelkowe YDYp 5x1,5 mm2'
przewdd izolowany jednozylowy LgY 25 mm?2
puszki p/t

Rozdzielnica TR

rury ostonowe fi 75 mm

rury winidurowe

sruby,podkitadki,nakretki

tabliczka bezpiecznikowa do masztu
wazelina techniczna

wieniec fundamentoy M120

wsporniki Scienne

wysiggnik 2T/1,5m/90 stopni

Wysiggnik do montazu bocznego Scren / 9680070 /
wysiegnik T/1,5m

zlacza

3. Sprzet do budowy

HOoo~NoOkowdE

koparko-spycharka na podwoziu ciaggnika kotowego 0.15 m3
podnos$nik montazowy PMH samochodowy

przyczepa dluzycowa

przyczepa do przewozenia kabli do 4 t

samochodowa mieszarka transportowa do betonu 3500 dm3
samochod dostawczy 0.9 t

samochdd samowytadowczy

samochod skrzyniowy do 5 t

spawarka elektryczna transformatorowa do 500 A"
wibrator pograzalny

zageszczarka wibracyjna spalinowa 70-90 m3/h

zuraw samochodowy 4 t
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4. Transport kabli

Transport kabli nalezy wykona¢ z zachowaniem warunkow:

- kable nalezy przewozi¢ na bgbnach, dopuszcza si¢ przewozenie kabli w kregach, jezeli masa
kregu nie przekroczy 80 kg a temperatura otoczenia jest wyzsza od +4°C, przy czym
wewngetrzna srednica kregu nie powinna by¢ mniejsza niz 40-krotna $rednica zewngtrzna
kabla,

- zaleca si¢ przewozenie bgbndéw z kablami na specjalnej przyczepie, dopuszcza sig
przewozenie bebnow z kablami w skrzyniach samochodow cigzarowych lub przyczepach,

- begbny z kablami przewozone w skrzyniach samochodu powinny by¢ ustawione na krawedzi
tarcz, a tarcze bebnow powinny by¢ przymocowane do dna skrzyni samochodu tak, aby bebny
nie mogly si¢ przetaczac, uktadanie begbnéw z kablami w skrzyni samochodu ptasko jest
zabronione, kregi kabla nalezy uktadaé poziomo,

- zabronione jest przebywanie 0sob w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bebna z
kablem,

- umieszczenie i zdejmowanie bgbnéw z kablami z samochodu zaleca si¢ wykonac przy
pomocy zurawia,

- swobodne staczanie bebnow z kablami ze skrzyni samochodu oraz zrzucanie kregéw kabli jest
zabronione.

5.0. ROBOTY ELEKTRYCZNE

5.1. Projekt organizacji robot

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Ukladanie przewodow i kabli

5.2.1. Trasowanie

Trasowanie w terenie nalezy zleci¢ uprawnionym pracownikom geodezji, ktorzy rowniez
naniosa na mapy maszty i kable po utozeniu.

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiegaé¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami 1
urzadzeniami , powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidlowej konserwacji oraz
remontow. Wymagane jest aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

5.2.2. Przebicia przez $ciany i stropy obiektow

Przej$cia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastgpujace wymagania:

e wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany itp. musza by¢
chronione przed uszkodzeniami.

e przejscia te nalezy wykonywac w rurach ostonowych

e po zabudowie rur i przewodow przebicia uszczelni¢ pianka ogniochronna

21



5.2.3. Wykopy dla kabli

Odchylenie linii wykopow od trasy nie moze by¢ wigksze niz 30 cm.
Glebokos¢ rowu kablowego od zniwelowanego docelowo poziomu terenu dla kabli powinna
wynosi¢ 80 cm a szerokos¢ dna wykopu - 40 cm.

5.2.4. Nasypanie piasku i przepusty kablowe

Na dno wykopdw nasypac¢ 10 cm warstwe piasku. W miejscach skrzyzowan, na przejsciach
pod drogami, placami itp. ulozy¢ przepusty kablowe - typy wg projektu. Druga warstwe 10
cm piasku nasypac¢ po utozeniu kabli.

5.2.5. Linie kablowe

Kable nalezy uktada¢ recznie w sposdb zapewniajacy prawidlowe rozwinigcie z bgbnow,
zwojow itp. aby uchroni¢ przed nadmiernym zginaniem, skrecaniem, rozciaganiem.
Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu nie moze by¢ nizsza niz 0 0C, ukfadanie
swobodne z lekkim sfalowaniem, promienie gigcia nie mniejsze 15-krotna $rednica.

Na kablach zamocowac trwale oznaczniki z opisem typu kabla, znakiem uzytkownika i data
ulozenia.

5.2.6. Zasypywanie wykopow

Na kable nasypa¢ 10 cm warstwe piasku a nastepnie warstwami grunt rodzimy.

Na poziomie 25 cm nad kablem utozy¢ pasy folii ostrzegawczej PCW .

Nasypac¢ po ubiciu reszte gruntu ok. 10cm ponad poziom dla wyréwnania osiadania gruntu na
terenach otwartych natomiast pod chodnikami, drogami grunt musi by¢ zageszczony w 85%
wg PN-S-02205:1998.

Konce kabli wprowadzi¢ poprzez przepusty do masztow , ztacz, zamocowac koncowki.
Zamontowac trwatle tabliczki informacyjne odpowiednio opisane jw.

5.2.7. Podlaczenia kabli

Kable 1 przewody podtaczy¢ bezposrednio do zaciskow , listew zaciskowych , osprzetu
rozdzielnic 1 urzadzen.

5.3. MONTAZ MASZTOW OSWIETLENIOWYCH

5.3.1. Trasowanie

Trasowanie stanowisk masztow oswietleniowych przeprowadzi¢ wraz z wyznaczaniem tras
dla kabli oswietleniowych.
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5.3.2. Wykopy pod maszty

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow Wykonawca powinien sprawdzi¢ zgodnosé
rzednych terenowych wraz z uwzglednieniem docelowej niwelacji gruntu na terenie budowy.

5.3.3. Montaz fundamentow

Fundamenty wylewane na mokro , zbrojone wiencem zbrojeniowym. Dla gruntu $redniego
wymiar fundamentu wynosi 1,6x1,6x1,6 m.

W fundamentach zabudowa¢ odpowiednia ilo$¢ przepustow dla kabli 1 ptaskownika
uziemiajacego.

Nalezy sprawdzi¢ poziom i rzedne kotew fundamentowych z tolerancja nie wigksza niz 2cm.

5.3.4. Montaz masztow

Stawianie masztow na gotowych fundamentach powinno odbywac si¢ za pomoca sprzetu
mechanicznego przestrzegajac zasad bhp. Odchylenie masztu od pionu nie moze by¢ wigksze
niz 0,1%. Na konstrukcji masztéw zabudowac iglice odgromowe. Podlaczenie przewodow
uziemiajacych wykona¢ przy pomocy zlaczy probierczych.

5.3.5. Montaz opraw o$wietleniowych i osprzetu

Oprawy oswietlenia terenu montowac z podnosnika montazowego.

Do masztoéw wciagnaé¢ przewody zasilajace i zamontowac ztacza stupowe bezpiecznikowe z
zaciskami przytaczeniowymi.

Konstrukcje wsporcze powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposob trwaty,
uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac,
oraz sam rodzaj instalacji i bezpieczne jego osadzenie.

Do odbiornikéw zamocowanych na $cianach, stropach podejscia nalezy wykonywac
przewodami utozonymi na tych $cianach, stropach

Oprawy mocowac bezposrednio do stropow i Scian przez przykrecenie sSrubami z
odpowiednimi podktadkami ptaskimi i spr¢zynowymi.

Przewody uktada¢ w wykutych bruzdach p/t , w instalacyjnych rurach ostonowych .
Laczenie przewodow nalezy wykona¢ W urzadzeniach , osprzecie instalacyjnym i w
odbiornikach. Nie wolno stosowa¢ pofaczen skrgcanych.

Przewody musza by¢ ulozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe
naprezenia.

Dhugos$¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewnia¢ prawidlowe przylaczenie.
Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen
mechanicznych.

5.3.6 Prace montazowe rozdzielnic elektrycznych

Osprzet elektryczny 1 obudowy z tworzyw termoutwardzalnych w II klasie ochronnosci
Skrzynki wyposazone wedhig poszczegdlnych rysunkow.

Opisy 1 oznaczenia obwodow wg schematow.

Prefabrykowa¢ w wyspecjalizowanym zaktadzie.

Zaktad prefabrykacji dostarczy §wiadectwa badan i pomiarow.
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Po zamontowaniu urzadzen nalezy:

— zainstalowac aparaty zdjgte na czas transportu i dostarczone w oddzielnych opakowaniach,

— dokreci¢ w sposob pewny wszystkie sruby 1 wkrety w potaczeniach elektrycznych i
mechanicznych,

— zalozy¢ oslony zdjgte w czasie montazu

— podiaczy¢ obwody zewngtrzne

— podiaczy¢ przewody ochronne

5.3.7. Prace demontazowe

Demontazowi podlegaja:

- czg$ciowo istniejace kable i przewody w budynku

- cze$ciowo oprawy os$wietleniowe w budynku

Odlaczenie istniejacych obwodow elektrycznych od napigcia nalezy wykona¢ pod nadzorem i
W porozumieniu z zarzadcom obiektu.

Zdemontowane materialy 1 urzadzenia nalezy przekazac lub utylizowa¢ w porozumieniu z
zarzadcom obiektu.

Kierownikowi projektu dostarczy¢ protokét z przekazania materiatow.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT, BADANIA, PROBY
MONTAZOWE

6.1. Wymagania ogolne

Wykonawca musi przewidzie¢, ze poszczegdlne etapy wykonanych przez niego prac beda
kontrolowane przez odpowiednie shuzby Inwestora. Z kazdej kontroli sporzadzony bedzie
protokét. Ewentualne niezgodnosci wykonanych prac beda usuwane na koszt Wykonawcy w
terminie wyznaczonym przez Inwestora.

Kontroli podlegac beda nastepujace roboty:

-montaz instalacji i urzadzen

- wykopy pod kable,

- ukladanie kabli,

- montaz masztow oswietleniowych,

- montaz aparatury

- ochrona przeciwporazeniowa.

6.2. Préby montazowe

Po zakonczeniu robdt nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujace badania
1 pomiary. Zakres prob montazowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem.

Zakres podstawowych prob obejmuje:

- pomiar rezystancji izolacji instalacji

- pomiary impedancji pgtli zwarciowych

- proby dziatania wylacznikdéw réznicowopradowych

- pomiary rezystancji uziemien
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6.3. Regulacje , przygotowania do odbioru

Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiaréw objgtych probami montazowymi
nalezy zataczy¢ instalacje pod napigcie i wykona¢ pomiary opornosci petli zwarcia.

Z wykonanych pomiardéw i prob winny by¢ Sporzadzone protokoty.

Jezeli Wykonawca uzna, ze prace montazowe zostaly zakonczone to zawiadamia Inwestora,
celem wyznaczenia swoich przedstawicieli, ktorzy beda obecni przy czynnosciach
odbiorczych.

Przedstawiciele Inwestora w obecnosci wykonawcy przeprowadzaja kontrole, sprawdzenia i
proby ewentualnie zobowiazuja Wykonawce do usunigcia stwierdzonych usterek.

Woéweczas, gdy w/w sprawdzian, powtorzony w razie potrzeby, jest

zadowalajacy, Wykonawca zawiadamia pisemnie Inwestora podajac proponowany termin
gotowosci urzadzen do odbioru koncowego.

Wykonawca musi w tym samym czasie przekazac¢ Inwestorowi:

- dokumentacj¢ powykonawcza (w formie uzgodnionej z Inwestorem),

- szczegolowy raport zawierajaCy co najmniej wykaz i charakterystyke zainstalowanych
urzadzen oraz wyniki przeprowadzonych badan i pomiardw,

- atesty i aprobaty techniczne zainstalowanych aparatow, urzadzen, przewodow i kabli.
Wykonawca dostarczy wszystkie urzadzenia potrzebne do przeprowadzenia prob i
przeprowadzi wszystkie regulacje i zmiany, ktore okazatyby si¢ konieczne dla prawidtowego
funkcjonowania obiektu.

7.0. ZAPLATA ZA ROBOTY

7.1. Zasady ogolne.

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa nalezy wykona¢ pelny zakres robot.

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce przyjeta przez
Zamawiajacego w dokumentach umownych. Dla robdt wycenionych ryczaltowo podstawa
platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajacego w
dokumentach umowy (ofercie). Cena jednostkowa pozycji lub wynagrodzenie ryczattowe
bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednia wraz z narzutami,

- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania , ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy.

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

- koszty posrednie i zysk kalkulacyjny.

- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami, ale z wytaczeniem podatku VAT.
Inwestor moze zrezygnowac z wykonania cz¢sci prac lub zadanie podzieli¢ na etapy.

7.2. Podstawa platnosci

Podstawa ptatnosci bedzie faktura wystawiona przez Wykonawce po zakonczeniu robot
potwierdzonych pozytywnym protokotem odbioru koncowego.
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8.0 Przepisy zwigzane

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. / D.U.
Nr.75. 690 z 15.06.2002
- Warunki wykonania i odbioru instalacji elektrycznych Tom V -Instalacje elektryczne
- wytyczne zaktadu energetycznego w sprawie przytaczania obiektow do sieci energetyczne;j.
- Obowiazujace normy:
- N SEP —EQ04 - Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe - Projektowanie i
budowa
- PN — IEC- 60364 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych (seria norm )
- PN-90/E-05023 Oznaczanie identyfikacyjne przewodow elektrycznych
barwami lub cyframi
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